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它的身后拖着一根长长的“脐带缆”，一头连接在水面的科考船上，工作人员在船
上看着实时传回的画面，就能像玩遥控玩具一样操控它的一举一动。

大学之道，在明明德
在亲民，在止于至善

缆线同时传输电力和信号，续航几乎不受限制，人工实时操控，操作精准稳定；缺
点是活动范围受缆线长度约束。

擅长完成精细作业，比如维修海底石油管道、打捞水下物品、钻进沉船内部拍摄，
也可以配合载人深潜器协同作业，负责打光、拍摄、传递工具，是深海里的“精准
操作大师”。



没有脐带缆的束缚，自身携带电池，出发前给它设定好任务路线和程序，它就能自
己在海里独立航行，自主完成全部任务，结束后自动上浮等待回收。

大学之道，在明明德
在亲民，在止于至善

无缆线束缚，活动范围大、机动性强，一口气能游几十甚至上百公里；缺点是无法
实时人工干预，不适合精细操作。

擅长大范围巡航任务，比如测绘整片海域的海底地形图、监测大片海域的水质变化、
搜索海底的沉船或目标物体，是深海里的“大范围巡逻员”。



它是无人装备里的“双面选手”，结合了ROV和AUV的双重优势，既可以无缆自主
工作，也可以接驳缆线人工操控。

大学之道，在明明德
在亲民，在止于至善

模式灵活切换，自主模式下可完成大范围搜索测绘，有缆模式下可完成定点精细作
业，适配多种复杂任务场景，部分型号可抵达万米全海深。

既可以独立完成大范围海底探测，也可以应对需要精准操作的定点任务，是深海探
测里的“全能型选手”，我国的“海斗一号”就属于这类全海深装备。



超长续航的海洋观测员它是深海里的“长跑运动员”，不靠螺旋桨前进，而是通过
调节自身浮力，像空中的滑翔机一样一上一下地向前滑行。

大学之道，在明明德
在亲民，在止于至善

能耗极低，续航能力极强，可以在海里连续工作数月，滑行上千公里；缺点是移动
速度慢，无法完成精细操作。

主要负责长期、大范围的海洋环境监测，比如持续记录海水的温度、盐度、洋流变
化，默默追踪海洋环境的动态，是海洋观测的“常驻记录员”。



蹲守原地的深海观察站它是安放在深海的“固定监控站”，不会四处游动，而是搭
载各类探测设备直接沉到海底，定点开展工作。

大学之道，在明明德
在亲民，在止于至善

定点驻留，无需人工值守，可长时间连续工作，能获取最精准的海底原位环境数据；
缺点是无法移动，作业范围固定。

专门负责定点长期观测，比如蹲守在海底火山口记录生物活动、监测海底地质变化、
采集原位环境数据，是研究深海原位环境的重要工具。



维修海底石油管道的接口零件

测绘100平方公里的海底地形
图

既要大范围搜素乘船，又要定
点拍摄沉船细节

连续半年监测一片海域的水温
与盐度变化

蹲守在海底热液口，记录生物活动
规律
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